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XMC7000 Merkmale

XMC7000 Architektur

Warum XMC7000 ?

Schlüsselanwendungen
 ■ Industrielle Antriebe und Motorsteuerung
 ■Robotik
 ■ Laden von Elektrofahrzeugen
 ■Elektrische Zweiräder
 ■Batteriemanagementsysteme (BMS)
 ■Programmierbare Logiksteuerung (PLC), 
E/A-Module

 ■Erhöhte Flexibilität und Qualität
 ■Einsetzbar in Umgebungen mit Temperaturen von -40°C bis 125°C
 ■ Ist durch seine Stromsparmodi bis zu 8 μA für stromkritische Anwendungen geeignet
 ■XMC7000 ist in vier Gehäuse- und Pin-Typen mit 17 Teilenummervarianten erhältlich, 
um verschiedene Designanforderungen zu erfüllen

Wesentliche Vorteile
 ■Höhere Verarbeitungsleistung
 ■Echtzeitsteuerung
 ■Optimale Lösung für Motorsteuerungs-  
und Leistungsumwandlungsanwendungen
 ■Einfache Anpassung an vorhandene  
Leiterplatten

Applikationen
 ■ Industrielle Antriebe und Robotik
 ■Elektrofahrzeug-Ladetechnik
 ■Elektrische Zweiräder

  REAL TIME CONTROL   PERIPHERALS

16-bit TCPWM

32-bit TCPWM

16-bit Motor TCPWM

up to 96-ch ADC  
(3x SAR ADC)

Programmable  
trigger matrix

GPIOs

SMIF

Up to 11-ch  
SCB 

Smart I/Os

eMMC

Up to 1 Gb  
Ethernet

Up to 10-ch 
CAN-FD

I2S/TDM 

  SYSTEM

Up to 8 MB  
RWW code flash

256 kB 
work flash

Up to 1 MB  
SRAM

Boot ROM 
eFuse

I-Cache 
D-Cashe

DMA

MPU, PPU

HSM

Power Mode  
Management

LVD/BOD

RTC

WDT

PLL/FLL

RC Oscillators

Event Generation  
Timer

SWD/JTAG/ Trace

ARM® Cortex-M7  
(Single/Dual)

FPU: 
up to 350 MHz

ARM® Cortex-M0+
100 MHz

CRYPTO

XMC7000 Schlüsselspezifikationen

Schlüsselspezifikationen XMC7100 XMC7200

 CPU Prozessor
Prozessorkern Ein oder zwei 32-bit ARM® Cortex®-M7 CPUs und 32-bit ARM® Cortex® M0+ CPU
Arbeitsfrequenz ARM Cortex- M7 250 MHz und ARM Cortex- M0+ 100 MHz ARM Cortex- M7 350 MHz und ARM Cortex- M0+ 100 MHz

  Speicher
Flash 1088  KB – 4160  KB 8384 KB
SRAM 192  KB – 384  KB – 768  KB 1024 KB
ROM 64 KB

Kommunikationsschnittstellen
CAN-FD 4-ch bis zu 8 Mbps 5-ch bis zu 8 Mbps
Ethernet Ein 10/100 Mbps Bis zu zwei 10/100/1000 Mbps
SCB 8 ch – 11 ch 10 ch – 11 ch

Zusatzfunktionen
AD-Wandler Bis zu 75 ch Bis zu 99 ch
Timer Bis zu 75 16-bit, 8 32-bit Bis zu 102 16-bit, 16 32-bit 
E/A-Betriebs-spannung 2.7 V min bis 5.5 V max
Gehäuse 100/144/176 -TEQFP, 272-BGA 176-TEQFP, 272-BGA
Crypto Unterstützt Enhanced Secure Hardware Extension (eSHE) und Hardware Security Module (HSM)
Temperaturen -40°C bis 125°C
Power-Modus 6 Power-Modus (Active, Low-Power Active, Sleep, Low-Power Sleep, DeepSleep, Hibernate)
Watchdog-Timer Ja

XMC7000 portfolio matrix
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XMC7000 – Anwendungsbeispiele

z.B. Servoantriebe, GPD - Allgemeine Antriebe (kompakt, Standard, Premium) z.B. E-Gabelstapler, E-Golfwagen, Niedriggeschwindigkeits-Elektrofahrzeuge (LSEVs/micro Ev), E-Bikes, E-Scooter (stehend, selbstausgleichend usw.), E-Rickshaws oder E-Dreiräder

z.B. mobile Roboter (AGV, AMR), Industrieroboter, Serviceroboter, Multicopter und Drohnen, Cobots (kollaborative Roboter)z.B. batteriebetriebene Elektrofahrzeuge (Battery Electric Vehicle BEV) und Plug-in Hybridfahrzeuge (Plug-in Hybrid Electric Vehicle PHEV)

Industrielle Antriebe

Elektrofahrzeug-Ladetechnik

LEV (Light Electric Vehicle) – Hochleistung bei niedriger Geschwindigkeit / Niedrige Leistung bei leichtem Elektrofahrzeug 
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Industrielle Antriebe und Robotik
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XMC7200 Evaluierungs-Kit XMC7000 ModusToolboxTM Software 

Board-Details
 ■Das Evaluierungsboard beinhaltet ein XMC7200D
 ■CAN FD Schnittstelle
 ■Gigabit Ethernet Schnittstelle
 ■M.2 Schnittstellenstecker zum Anschluss von Funkmodulen
 ■SMIF Schnittstelle
 ■ 512-Mbit external Quad SPI NOR Flash
 ■Micro USB Anschluss

XMC7200D-E272K8320
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QSPI NOR Flash 

SMIF  
Schnittstelle

Benutzer-LEDs und  
Benutzer-Tasten

CAN-FD Schnittstelle

ModusToolbox Software 
 ■Die ModusToolbox™ Software ist eine moderne Entwick-
lungsumgebung und unterstützt eine Vielzahl von Infineon 
Mikrocontroller Geräten
 ■Dies ist eine Sammlung von Entwicklungstools, Bibliotheken 
und eingebetteten Laufzeitressourcen, die ein flexibles und 
umfassendes Entwicklungserlebnis bieten
 ■Die ModusToolbox™ Software enthält eine umfangreiche 
Sammlung von GitHub-gehosteten Repositories, die aus 
Codebeispielen, Board-Support-Paketen und Anwendungs-
unterstützung bestehen
 ■Unterstützt Windows, Linux und MacOS

Hauptvorteile
 ■Out-of-the-Box-Erfahrung mit On-Board-Debugger und 
dem mitgelieferten DC-Netzteil
 ■Vollständige Integration mit ModusToolbox™ IDE durch  
Board Support Package (BSP)
 ■Einfacher Zugriff und Evaluierung aller Peripheriegeräte 
anhand von Codebeispielen, die in GitHub verfügbar sind
 ■ Zugang zum Arduino- und M.2-Ökosystem PSoC

MCU
XMC
MCU Others

Peripheral Driver Library
(PDL)

Hardware Abstraction Layer
(HAL)

Make build 
SystemConfiguratorsEclipse and 

partner IDEs
Project 
Creator

Library 
Manager

Code Examples

Training manual Low Level Driver (LLD)
Reference manual

GitHub
Repositories
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Vollständige Entwicklungsumgebung
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Rutronik Elektronische Bauelemente GmbH
Industriestraße 2 | 75228 Ispringen | Deutschland | rutronik.com


